
CONCURSO PÚBLICO PARA PROFESSOR ADJUNTO - CLASSE A 

ÁREA: Ciências Exatas e da Terra ou Engenharias 
  

MATÉRIAS:  Robótica, Automação e Controle 
  
  

P R O G R A M A 
 
 
1. Tecnologias de Controle e Automação 
3. Modelagem de Sistemas Dinâmicos 
4. Robótica Móvel  
5. Robôs Manipuladores 
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