CONCURSO PUBLICO PARA PROFESSOR ADJUNTO - CLASSE A

AREA: Ciéncias Exatas e da Terra ou Engenharias

MATERIAS: Robodtica, Automacédo e Controle

PROGRAMA

1. Tecnologias de Controle e Automacao
3. Modelagem de Sistemas Dinamicos
4. Robdtica Mével

5. Robés Manipuladores
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