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Tecnologias de Software e Hardware para Automagéo ¢ Controle
Controle de Sistemas Baseado em Eventos

Controle de Sistemas Lineares e Néo-Lineares

Identificag¢fio de Sistemas Dindmicos

Modelagem de Sistemas Dindmicos

Projeto de Produto e CAD/CAM em Sistemas de Produgdo
Planejamento de Produgéio e Sistemas de Controle

Manufatura Just-in-Time ¢ Manufatura Enxuta
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Modelagem Cinematica de Robds Maoveis e Manipuladores
10. Modelagem Dindmica de Robds Moéveis e Manipuladores
11. Controle de Robds Moveis e Manipuladores

12. Percepgdo e Tomada de Decisio de Robds Moveis
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